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KNX Anbindung von D+H-Antrieben mit ACB Technologie

D+H-Antriebe mit ACB Technologie kénnen Uber das KNX
Modbus RTU Gateway direkt an KNX angebunden werden.
Der grofse Vorteil von D+H ACB-Antrieben ist, dass sie fur
die Kommunikation zwischen Steuerung und Antrieben und
fur die Synchronisation von Antrieben Uber getrennte Bus-
Schnittstellen verfugen.

Fur die Synchronisation haben die Antriebe eine BSY+
Schnittstelle und fur die Kommunikation zwischen Steuerung
und Antrieben die ACB Schnittstelle. Die ACB Schnittstelle
basiert auf Modbus RTU, welches ein weit verbreiteter Bus-
Standard in der Gebaudeautomatisation ist.

Dadurch ist es moglich, mit einem KNX Modbus RTU Gate-

way bis zu 25 Antriebe anzusteuern, die aus Einzelantrie-
ben, als auch aus Synchrongruppen inklusive Riegelantriebe
bestehen kénnen. Jede Synchrongruppe gilt dann jeweils als
eine einem Fenster zugehorige Einheit, die individuell tber
die gemeinsame Modbus-Leitung gesteuert und ausgelesen
werden kann.



Anleitung

Adressieren und Testen Uber ACB bzw. Modbus RTU

Damit die Antriebsgruppen individuell gesteuert werden kénnen, mussen sie zunachst jeweils eine eigene Adresse bzw.
Modbus-ID bekommen. Uber das neues Tool ,Modbus Adressierung” in der SCS lasst sich dieses sehr einfach automatisiert
durchfthren.

E D+H Service & Configuration Suite G2 23.70RC 5

Drucken Auslesen Adressieren -
! Modbus-ID Konflikte [Gsen

L Modbus-IDs neu verteilen I 2
Modbus-1D wr
Zugewiesene Modbus-ID: | 1 (KONFLIKT) |
Bezeichnung:
| Awuf ” Zu ‘Fﬁn: 0%

Keimne Gerateinformationen verfugbar. (3B-AD-2B-71) - a
& Modbus-1D 1 Firmware Version Unkmown Herstellungsdatum 37
Zugewiesene Modbus-1D: | 1 (KONFLIKT) ~ |

Bezeichnung:

Mit dem Tool lassen sich die Antriebe und die Busleitung aufSedem unkompliziert testen, bevor sie an eine Modbus-
Steuerung oder wie in diesem Fall an das KNX Modbus Gateway angeschlossen werden. In dem Dokument ,Modbus
Adressierung von D+H-Antrieben mit ACB Technologie” wird die Verwendung des Tools detailliert beschrieben.



Anschluss KNX Modbus RTU Gateway

Die Busleitungen werden wie folgend an das KNX Modbus RTU Gateway angeschlossen.

I Achtung !
Der Anschluss des neuen KNX Modbus Gateway 886.1 secure hat sich gegenlber dem Vorgangermodel KNX Modbus
Gateway 886 geandert. Bei dem neuen muss und darf die Modbus-Seite nicht mehr mit 24V versorgt werden.
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Weitere Informationen zum Anschluss des KNX Modbus RTU Gateway kdnnen der Gebrauchsanleitung entnommen werden.



Konfiguration KNX Modbus RTU Gateway

Konfiguriert wird das KNX Modbus RTU Gateway direkt Uber KNX mit der Konfigurationssoftware ETS.

KNX Konfigurationssoftware ETS

Um das KNX Modbus Gateway verwenden zu kdnnen, muss es in ein ETS-Projekt eingebunden werden. Dazu sucht man im
Katalog nach Weinzierl und wahlt das KNX Modbus RTU Gateway 886.1 secure aus. Diesen wird dann dem Projekt hin-
zugeflgt, in dem man es in die Liste der Gerate zieht.

& KNXACB Drive... X [EECEIENS _ o

¢ 3 Manufacturers Add | » X Delete 1 Download  Undo Beanes~ @y © @ 04~
Devices ~ {0 Devices 0 £ Search ~ B Properties >
Devices Se: Addres Room Description Application Program Adr Prg Par Grp Cfg Manufacturer

[ Dynamic Folders Catalog = Application

KNX Medbus RTU Gateway 886

Weinzier| Engineering GmbH/TP Interfaces / Gate...
Order Number KNX Modbus RTU Ga...
DIN rail mounting 18 mm (1M)

Bus current 5mA

11 Copy to KNX ACB Drives EN Modbus RTU Gateway

I.
|
Catalog v | [4= import &) & Download L weinzierl X v #

e

KX

7'7 Favorites ol - Set Manufacturer Name QOrder Medju Application Version
22 Device Templates A0 Weinzier En.. KNX ENO Gateway 610 KnxE... TP KNX ENO Gateway 610 4.0 o The KNX Modbus RTU Gateway 886 is a
5 Previously used 50 Weinzier En.. KNX ENO Gateway 620 KNX.. TP KNX ENO Gateway 620 1.0 compact gateway between KNX TP and
: 50 Weinzierl En.. KNX ENO Gateway 626 KNX.. TP | KNX ENO Gateway 626 1.2 N T I
%h Previously imported e - S
s 0 Weinzierl En... KNX ENO Gateway 636 KNX.. TP KNX ENO Gateway 636 1.2 Groups
Manufacturers L0 Weinzierl En... KNX Modbus RTU Gateway 886 KNX.. TP KNX Modbus RTU Gat... 1.0
ApB <540 Weinzierl En.. KNX DMX Gateway 544 KNX.. TP KNX DMX Gateway 544 1.0 5 Find and Replace
ABB SpA-SACE Division 40 Weinzierl En... KNX BAOS 830 KNX.. TP KNX BAOS 83x 10
AIRZONE - ALTRA 50 Weinzier En... KNX BAOS 82x B7x KNX.. TP KNXBAOS82x87x 30 B8 Workspaces
skt O .Weinzw'erl En... KMX RF/TP Coupler 672 Secure  KNX.. RF KMX RF/TP Coupler 67... 1.1
o SR 3 @ Weinzier En.. KNXRF/TP Coupler 673.1 secure KNX.. RE KN RF/TP Coupler 67... 1.0 Bl Todo Items
APRICUM {8 @ Weinzier En... KNX RF / ENO Push Button Insert. KNX.. R KNX RF / ENO Push Bu..1.0
ARBONIA 5 Weinzierl En... KNX RF USE Interface Stick 340 KNX.. RE KNX RF USB Interface... 1.0 [> Pending Operations
ITE" Arcus-eds hd .

> Undo History

ltems. 1 % in Devices ¥  Current line 52 Add




Datenpunkte konfigurieren

Um von KNX aus auf die Informationen der Antriebe zugreifen zu konnen und diese steuern zu kénnen, mussen im KNX
Modbus RTU Gateway die bendétigten Datenpunkte angelegt werden.

Dies kann manuell Uber den Reiter Parameter erfolgen oder durch importieren einer Vorlagedatei. Die Modbus Einstellungen
sind grofStenteils bereits passend flr ACB. Der Parameter ,Multi Lese-Anfragen” kann die Kommunikation verschnellern,
wenn mehrere Daten, die direkt hintereinander liegen eingelesen werden.

Im Folgenden werden zunachst typische Einstellungen fur Datenpunkte, die fir ACB Antriebe sinnvoll sind gezeigt. Danach

im Absatz Vorlagedateien wird aufgezeigt, wie die Datenpunkte fur mehrere Antriebe erzeugen werden kénnen, ohne jeden
einzeln von Hand anlegen zu mussen.

1.1.1 KNX Meodbus RTU Gateway 886 > Modbus Einstellungen

Beschreibung KMX Gateway Q' Modbus Master Modbus Slave
Allgemeine Einstellungen Slave Adresse (allgemein) 1 =
Baudrate 19200 Bits/Sek. =
Modbus Einstellungen
Paritat Even {1 Stop-Bif) -
Datenpunkte 1- 10
Byte Reihenfolge O MSB zuerst L5SB zuerst
Datenpurikte 11 - 20 Register Adresse O Erste Adresse '0' Erste Adresse '1'

Datenpunkte 21 - 30
Anfrage-Einstellungen

Datenpunkte 31 - 40 Zeit zwischen zwei Anfragen Minirnum =
Datenpunkte 41 - 50 Zeit zwischen zwei Zyklen Minimum >
Multi Lese-Anfragen Deaktiviert 'O Aktiviert
Datenpunkte 51 - 60
Datenpunkte 61 - 70 Diagnose-Einstellungen
Diagnose Objekte Deaktiviert 'O Aktiviert
Mimdmm e mltn 71 00

Es sind immer 10 Datenpunkte in einem Reiter zusammengefasst, welche einer gemeinsamen Modbus-ID (Slave-Adresse)
zugeordnet sind. Von diesen Reitern gibt es 25 Stuck, woraus sich ergibt, dass maximal 25 unterschiedliche Modbus-Gerate
von dem KNX modbus RTU Gateway angesprochen werde kénnen. Daher kdnnen maximal 25 ACB Antriebe an einem Bus
gesteuert werden.

1.1.1 KNX Modbus RTU Gateway 886 > Datenpunkte 1 - 10

Beschreibung Typ Slave Adresse Allgemein 2 Fir diese Seite

Allgemeine Einstellungen Slave Adresse 1 -

Slave Beschreibung
Modbus Einstellungen

Datenpunkte 1- 10 Kanal 1



Fur jede Information die gelesen oder geschrieben werden soll wird jeweils ein Datenpunkt einem Register des Modbus Ger-
ates zureordnet. Die in den ACB Antrieben verflgbaren Register sind im ACB Planungshandbuch aufgelistet. Fur die direkte
Ansteuerung uber Modbus empfielt es sich die Register in den Bereichen ,Simple” Input Register und ,Simple” Holding
Register zu verwenden.

Im Folgenden sind die am haufigsten verwendeten Datenpunkte mit sinnvollen Einstellungen aufgelistet.

Soll-Steuerbefehl

Stopp: O

ZU: 1

AUF: 2

LGftung Position: 6

Nichts (ohne Anderung): 31

Kanal 1
Datenpunkttyp CPT 05 - Wert ohne Wz - 1 Byte =~
Beschraibung Antriek 1 Soll-Steuerbefehl
Richtung D KMNX zu Madbus Modbus zu KMNX
Typ Word Register
Position (Register) Low Byte At
Funkticn Schreibke Single Holding Register - 0@
Adresse 2000 -

Soll-Position

Einheit: %
Auflosung: 1% Schritte
Position ZU: 0

Position AUF: 100

Die Soll-Position wird in KNX als 1 Byte Prozentwert angelegt. Achtung, bei KNX-Gerate, die nicht direkt den Datentyp ,DTP
05 — Prozentwert — 1 byte”, sondern nur generell ,DTP 05 Byte-Wert” unterstutzen, muss flr 100% der Wert 255 gesendet
werden. KNX bildet in dem Wert ,DTP 05 — Prozentwert — 1 byte” intern den Bereich 0-100% als 0-255 ab.

Kanal 2

Datenpunkttyp DPT 05 - Prozentwert - 1 Byte =2

EBeschreibung Antriek 1 Soll-Position

Richtung 2 EMX zu Madbus Modbus zu KNX

Typ Word Register
Position (Register) Loww Byte =
Wert Minimum (Register) Q -
Wert Maximum (Register) 100 -
Wert Minimurm (KRNX) 0 -
Wert Maximur (KRNX) 100 -

Funkticn Schreibe Single Holding Register - 06

Ak

Adresse 2001



Geschwindigkeit
Einheit: 1710 mm/s

Bei Wert = 0 wird mit der Standard-Geschwindigkeit des Antriebes gefahren.
Wertebereich: 45 bis 70* (Lamellenantrieben 5 bis 20%)

*ausgenommen SchliefSbereich 1

Kanal 3

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung
Typ

Position (Register)
Funktion

Adresse

Ist-Position

Einheit: %

Auflosung: 1% Schritte
Position ZU: 0

Position AUF: 100

Kanal 4

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung

Sendebedingung

Typ

Position (Register)

Wert Minimurn (Register)
Wert Maximurn (Register)
Wert Minimum (KNX)

Wert Maximum (KNX)

Funktion

Adresse

Abfragehiufigkeit

DPT 07 - Wert ohne Vz - 2 Bytes

Antrieb 1 Geschwindigkeit

Q' KNX zu Modbus
Word Register

Q' High/Low Byte

Modbus zu KNX

Konfigurierbar

Schreibe Single Holding Register - 06

2002

DPT 05 - Prozentwert
Antrnieb 1 Ist-Position
KMNX zu Modbus

Bei Anderung
Woaord Register

High/Low Byte

0

100

0

100

- 1 Byte

O Modbus zu KNX

Lese Helding Register - 03
O Lese Input Register - 04

1002

leden Zyklus

[

1

k

4k



Endlage-AUF
Nicht Endlage-AUF: 0
Endlage-AUF: 1

Kanal &

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung
Sendebedingung
Typ
Position (Register)

Wert invertiert

Funktion

Adresse

Abfragehaufigkeit

Endlage-ZU
Nicht Endlage-ZU: 0
Endlage-ZU: 1

K.anal &

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung
Sendebedingung
Typ
Position (Register)

Wert invertiert

Funktion

Adresse

Abfragehdufigkeit

DPT 01 - Binar - 1 Bit

Antrizk 1 Endlage-AUF

KMNX zu Modbus
Bei Anderung
Eit in Word Register
Bit 00

2 Mein Ja

O Madbus zu KNX

Lese Heolding Register - 03
Q' Lese Input Register - 04

1003

Jeden Zyklus

DPT 01 - Binar - 1 Bit
Antrieb 1 Endlage-ZU
KMX zu Maodbus

Bei Anderung
Bit in Word Register
Bit 00

2 Mein la

2 Maodbus zu KNX

Lese Holding Register - 03
O Lese Input Register - 04

1004

leden Zyklus

ik

i b



Fehler
Uber diesen Wert wird gemeldet, wenn der Antrieb einen Fehler oder eine Stérung hat, wie z.B. eine Motoruberlast

Kanal 7
Datenpunkttyp DPT 01 - Binar - 1 Bit s
Beschreibung Antrieb 1 Fehler
Richtung KNX zu Modbus '© Modbus zu KNX
sendebedingung Bei Anderung =
Typ Bit in Word Register R
Position (Register) Bit 00 -
Wert invertiert Q' Nein la
—— Lese Holding Rlegister -03
Q' Lese Input Register - 04
Adresse 1005 -
Abfragehaufigkeit leden Zyklus b
Zustandscode

Uber den Zustandscode werden gemeldet in welchem Zustand sich der Antrieb gerade befindet. Bei einem Fehler wird der
Fehlergrund hier gemeldet. Die moglichen Zustandscodes sind im ACB Planungshandbuch aufgelistet.

Kanal 8
Datenpunkttyp DPT 05 - Wert ohne Vz - 1 Byte -
Eeschreibung Antrieb 1 Zustandscode
Richtung KNX zu Modbus '@ Maodbus zu KNX

Sendebedingung Bei Anderung b
Typ Word Register

Position (Register) Low Byte =
—— Lese Holding Rlegister -03

O’ Lese Input Register - 04

Adresse 1006 =

Abfragehdufigkeit leden Zyklus =



Strom
Einheit: mA (x50 mA)

Strom der gesamten Offnungsantriebsgruppe ohne Riegelantriebe

Kanal 9

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung

Sendebedingung

Typ

Position (Register)

Funbktion

Adresse

Abfragehaufigkeit

Spannung
Einheit: mV

Spannung gemessen am Antrieb

Kanal 10

Datenpunkttyp
Beschreibung
Richtung

Sendebedingung

Typ

Position (Register)

Funktion

Adresse

Abfragehdufigkert

DPT O7 - Wert chne Vz - 2 Bytes
Antrieb 1 Strom mA

KNX zu Modbus '@ Modbus zu KNX
Bei Anderung

Word Register

Q' High/Low Byte Konfigurierbar

Lese Helding Register - 03
O Lese Input Register - 04

1010

leden achten Zyklus

DPT OF - Wert chne Wz - 2 Bytes
Antrieb 1 Spannung m\
KNX zu Modbus '©' Modbus zu KNX

Bei Anderung
Word Register

Q' High/Low Byte Konfigurierbar

Lese Holding Register - 03
Q' Lese Input Register - 04

1011

leden achten Zyklus

L

11
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Vorlagedateien

Das Gateway kann bis zu 25 ACB Antriebe mit je bist zu 10 Datenpunkten ansteuern. Alle 250 Datenpunkte daftr manuell
anzulegen ist sehr aufwendig. Um diesen Vorgang zu erleichtern stellen wir Vorlagedateien zur Verfligung, die in der ETS
importiert werden konnen.

Sollten andere Datenpunkte, als die hier gezeigten benétigt werden, dann kénnen mit Hilfe eines kleinen Tools, welches wir
ebenfalls auf Anfrage zur Verfliigung stellen, angepasste Vorlagedateien erzeugt werden.

ETS Device Configuration App installieren

Fir den Import muss eine ETS-App (DCA) installiert werden. Dieses kann kostenlos uber den KNX Shop my.knx.org/de/shop
erworben werden.

- = ®
KNX' ... .

Shop Support Mein Konto Downloads

Startseite / Shop / ETS Apps

KNX Modbus Gateway ConfigTool von Weinzierl Engineering GmbH

[ovE Bri fier) ] Mit dem Weinzier| KNX Modbus Gateway ConfigTool steht ein sogenanntes DCA €0

e - (Device Configuration Addin) fur die ETS zur Verfagung. Mt
Mit diesem ist es méglich die Konfiguration einer Weinzierl KNX Modbus RTU Gateway

886 Datenbank zu exportieren und in ein anderes Gateway zu importieren. Somit wird

ein mithsames Konfigurieren per Hand erspart.

> Entwickler-Website

Version 1.0.1

Verfugbar fur
» ETS5



Die ETS-App (DCA) kann Uber Einstellungen -> ETS Apps installiert werden

{S} Einstellungen

Uber
Name * Hersteller Version
Ansicht App installieren
e Device Compare KNX Association 6156860 + Aep

Sprach
Lt Device Templates KMX Association 6.1.5686.0

(P -
e HET KNX Association 6156860 <Yi:uche nach Lipdates

ETS A
i Extanded Capy KNX Association 6156960

REy ETS App Store
SnimeRaulog Labels KNX Association 6156360
Zusatzliche Funktionen und mehr
Datenabl Flexibilitat. Erweitern Sie Ihre ETS mit
ST ModbusGateway ConfigTool Weinzierl Engi... 121 Apps aus dem KNX App Store.

Verbind Weitere Apps...
EUNNEN R Project Tracing KNX Association 6.1.5686.0 ”

Problembeheb,
roblembehebung Replace Device KNX Association  6.1.5686.0

Tastaturkdrze!
AL Split and Merge KNX Association 6.1.5686.0

Etiketten

Legacy Apps unterstitzen

> Schliefien

Wenn die ETS-App (DCA) installiert ist, dann erscheint an dem Gerat KNX Modbus RTU Gateway 886.1 secure ein Reiter
DCA. Auf diesem kann man die Vorlagedatei laden.

e ? Gerate 1] -.-.- KNX Modbus RTU Gateway 886 Hinzufigen . X Loéschen ¥ Programmieren ™ Rickgangig E Panels ~ Eﬁ S @ @ .Q e H
Gerate ~ [ Kommunikationsobjekte O  }j} Parameter DCA £ Suchen ~ | B Eigenschaften >
Gerite ) il ) (m] 0]

[ Dynamische Ordner e | 2 [l ﬂ I Einstellu..  Kommentar Informati..
0 '
» 1 -.-.- KNX Modbus RTU Gate... Daten aus der ETS exportieren In Datei speichern Aus Datei laden Daten in die ETS importieren Name

KNX Modbus RTU Gateway 856

Physikalische Adresse

Beschreibung

Zuletzt gedndert  09.11.2023 17:51
Letzter Download -

Seriennummer -

Status
Unbekannt -

88 Gruppen

£ Suchen und Ersetzen
B Arbeitsbereiche

E] Offene Aufgaben

D> Laufende Operationen

£ 2 & Undo Historie

13



Nachdem die Datei geladen wurde, kann die Konfiguration importiert werden, in dem der Button ,Daten in ETS importieren”
angeklickt wird.

« - Gerste 4] -.-.- KNX Modbus RTU Gateway 886 X Loschen & Programmieren > Rickgingiy EH Panels ~ @~ @ @ & ~ i
0] Gerate ~ [ Kommunikationsobjekte O  lj} Parameter DCA £ Suchen ~ | B Eigenschaften >
iﬂ Gerdte
e . =T @ (] 0]
[ES Dynamische Ordner ’ m P I I Einstellu...  Kommentar  Informati...
'
> I -.-.- KNX Modbus RTU Gate... Daten aus der ETS exportieren In Datei speichern Aus Datei laden Daten in die ETS importieren Name
KNX Modbus RTU Gateway 856
. -
= i Physikalische Adresse
2 "data_points": [ [E—al
3 { ) *
4 "dp_type": "B5-unsigned", Beschreibung
5 s e B
6 "enabled": true,
74 "description": S
8 "direction™: d
"register type": { Zuletzt gedndert  09.11.2023 17:51
"position”: "low_b Letzter Download -
¥ Seriennummer -
"address": 2000
3, Status
{ Unbekannt v
"dp_type": " g
widv. 2
E
"enabled": true,
1 "description”:
19 "direction":
2 "register_type 88 Gruppen
pal "position":
- "value_knx_min' £ Suchen und Ersetzen
23 "value_knx_max"
= " - - m
24 ‘Ivalue_reg?ster‘_mlnu. e, BB Arbeitsbereiche
value register max": 100
s -
"address": 20081 Offene Aufgaben
Is )
{ [> Laufende Operationen
"dp_type": .
w3 e & Undo Historie

Mit dem Import werden die Allgemeinen und die Modbus-Einstellungen sowie die zu AdComNet-den Antrieben passenden
Datenpunkte automatisch richtig Gbernommen.

- = Gerdte 1 - KNX Modbus RTU Gateway 8... L Programmisren £ Anderungen hervorheben I Standardparameter | &~ Rickgingiy [H Panels v v @ @ & v~ @
[0 Gerate ~ | [ Kommunikationsobjekte 45 it Parameter DCA B Eigenschaften >
Geriite

-.-.- KNX Modbus RTU Gateway 886 > Datenpunkte 1- 10 &) (] 0]
[ Dynamische Ordner Einstellu... Kommentar  Informati...
] -.-.- KNX Modbus RTU Gateway 886 Beschreibung Typ Slave Adresse Allgemein O Fur diese Seite al o
[1¥ 251: Diagnose: Slave (Seite 1) - Keine Kommunikation KNX Modbus RTU Gateway 886
. ’ . Allgemeine Einstellungzn Slave Adresse 1
[® 252 Diagnase: Slave (Seite 2) - Keine Kommunikation ] Physikalische M’?SW
[® 253 Diagnose: Slave (Seite 3) - Keine Kommunikation Modbus Einstellungen Slave Beschreibung . | :"_
% 254: Diagnose: Slave [Seite 4) - Keine Kommunikation Beschreibung
[§% 276: Diagnose: Slave (allgemein) - Keine Kommunikatior Datenpunkte 1-10 Kanal 1
&l 1: Antrieb 1 Soll-Steuerbefehl: Eingang - Wert ohne Vz... Datenpunkttyp DPT 05 - Wert chne Vz - 1 Byte
. ) Datenpunkte 11- 20
@l 2: Antrieb 1 Soll-Position: Eingang - Prozentwert - 1 Byt Beschreibung Antrieb 1 Soll-Steuerbefehl
&l 2: Antrieb 1 Geschwindigkeit: Eingang - Wert ohne Vz - Datenpunkte 21- 30 Zuletzt gedndert  09.11.2023 17:56
Richtung Q' KNX zu Modbus Modbus zu K!
[I¥ 4: Antrieb 1 Ist-Position: Ausgang - Prozentwert - 1 Byte Letzter Download -
% 5: Antrieb 1 Endlage-Auf: Ausgang - Schalten - 1 Bit EaEnpkiEREE0 Typ Word Register Seriennummer -
: -Zu: - -1 Bi Pasition (Regist Low B
[§% &: Antrieb 1 Endlage-Zu: Ausgang - Schalten - 1 Bit Datenpunkte 41 - 50 asition (Register) w Byte Status
¥ 7: Antrieb 1 Fehler: Ausgang - Schalten - 1 Bit Funktion Schreibe Single Holding Register - 06 Unbekannt =
[¥ 8: Antrieb 1 Zustandscode: Ausgang - Wert ohne Vz - 1. Datenpunkte 51 - 60 P 2000
[ 9: Antrieb 1 Strom mA: Ausgang - Wert ohne Yz - 2 Byte
Datenpunkte 61 - 70
[I¥ 10: Antrieb 1 Spannung mV: Ausgang - Wert ohne Vz -., R
anal
&l 11: Antrieb 2 Soll-Steuerbefehl: Eingang - Wert chne Vz Daten -
punkte 71- 80
Datenpunk DPT 05 - Prozentwert - 1 B
@)l 12: Antrieb 2 Soll-Position: Eingang - Prozentwert - 1B.. puniyp L= 88 Gruppen
&l 13: Antrieb 2 Geschwindigkeit: Eingang - Wert ohne Vz., Hdnnptin Ske o Beschreibung Antrieb 1 Soll-Position
. - 5 Suchen und Ersetzen
[ 14: Antrieb 2 Ist-Position: Ausgang - Prozentwert - 1 Byl Datenpunkte 91 - 100 Richtung © KMNX zu Modbus Madbus zu K
[ 15: Antrieb 2 Endlage-Auf: Ausgang - Schalten - 1 Bit Tre Word Register B Arbeitsbereiche
[% 16: Antrieb 2 Endlage-Zu: Ausgang - Schalten - 1 Bit Datenpunkte 101 - 110 e ——— e
osition (Register) w Byte -
[§% 17: Antrieb 2 Fehler: Ausgang - Schalten - 1 Bit N Offene Aufgaben
[I¥ 18: Antrieb 2 Zustandscode: Ausgang - Wert ohne Vz -., Do =E Wert Minimum (Register) 0
. [> Laufende Operationen
[¥ 19: Antrieb 2 Strom mA: Ausgang - Wert ohne Vz - 2 By Datenpunikte 121 - 130 Wert Maximum (Register) 100
[ 20: Antrieb 2 Spannung mV: Ausgang - Wert ohne Vz -., G i F; M e

&1 21: Antrieb 3 Soll-Steuerbefehl: Einoana - Wert ohne Vz ¥ Datenpunkie 131 - 140 £ >




Den erstellten Datenpunkten kénnen nun KNX Gruppenadressen hinzugefligt werden.

- = Gerdte {1 -.-.- KNX Modbus RTU Gateway 886 Hinzufiigen Leschen Programmieren ™ Rickgingiy EH Panels v | B~ @ ® 2~ i
Gruppenadressen ~ | [}l Assoziationen 0 P Suchen “ || B Eigenschaften >
Gruppenadressen Objekt * Gerdt Senden Datentyp K L S U A Produkt Applikation P () 0]
[E% Dynamische Ordner Einstellu.. Kommentar Informati...
~ B8 1 Laftung N ~
™ S& 1/1 Zane 1 Antrieh 1 Soll-Positien: Eingang
BB 1/1/1 Gesffnet Beschreibung

BB 1/1/2 Geschlossen
BB 1/1/3 Ist-Position
BB 1/1/4 Soll-Position

] Verbindzn mit 1/1/4 Soll-Position i
Niedrig G
Flags
+' Kommunikation
Lesen
+/ Schreiben
Ubertragen
Aktualisieren
0 Gerdte v | [ Kommunikati ) s e DCA O Suchen v Lesen bei Init
Gerate Nummer © Name Objektfunktion Beschreibung Gruppenadre: Linge K L § 0 4 Djlenrtyp =
B Dynamische Ordner =P Antieh 1 Sol-Steverbeleh{..Wert ohne Vz - 1 Byte Thyte K - S ~ f;:;h Z:Pi SnSET
> I -.-- KNX Modbus RTU Gateway 886 &2 Antrieb 1 Soll-P e S S 4002 Zeichen (ISO 8859-1) v
3 Antrieb 1 Geschwindigkei . Wert chne Vz - 1 Byte Tbyte K - 5 - -
B4 Antrieb 1 Ist-Position: AusgangProzentwert - 1 Byte Tbyte K L - U - B8 Gruppen
5 Antrieb 1 Endlage-Auf: Ausga...Schalten - 1 Bit ibit K L - O -
6 Antrieb 1 Endlage-Zu: Ausga... Schalten - 1 Bit bt K L - U - 5 Suchen und Ersetzen
v Antrieb 1 Fehler: Ausgang Schalten - 1 Bit 1bit K L - O -
[ f:] Antrieb 1 Zustandscode: Aus... Wert chne Vz - 1 Byte ibyte K L - 0O - BB Arbeitsbereiche
(] Antrieb 1 Strom m&A: Ausgang Wert ohne Vz - 2 Byte Zbytes K L - U -
B 10 Antrieb 1 Spannung mV: Aus... Wert ohne Vz - 2 Byte Zbytes K L - 0O - Offene Aufgaben
“n Antrieb 2 Soll-Steuerbefehl: E...Wert ohne Vz - 1 Byte Tbyte K - 5 - -
el12 Antrieb 2 Soll-Position: Einga... Prozentwert - 1 Byte Thyte K - § - - [ Laufende Operationen
13 Antrieb 2 Geschwindigkeit: Ei... Wert chne Vz - 1 Byte Tbyte K - § - -
B® 14 Antrieb 2 |st-Position: Ausgang Prozentwert - 1 Byte Tbyte K L - U -¥ v Undo Historie
« >

ACB Planungshandbuch

Weitere Informationen zur direkten Steuerung von D+H Antrieben mit ACB Technologie Uiber Modbus RTU finden sie im ACB
Planungshandbuch. Dieses kann hier heruntergeladen werden.
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